
自動野菜移植機「FUTURA」

シャーシ
タイプ

移植機のタイヤの芯～芯
条間

STANDARD バージョン TWIN バージョン

ｌ.（最小幅） ｌ.（最小幅）

株間は電動で60㎜から990㎜まで20㎜刻みで調整できます。

●トレーサー

●フロントスプリッター

●薬剤タンク

●イリゲーションホース
   同時埋設装置

●肥料タンク

●水タンク

●自動セルフレベリング

けん引式 自走式



一
野菜自動移植機「FUTURA」は高いテクノロジーで開発されました。
この機械では野菜とタバコの苗が入ったトレーから自動で苗を取り出し
て移植する事を目的として開発されました。
作業はたった一人だけのオペレーターで可能です。トレーのチャージャ―
にトレーを補給するだけです。
機械の寸法によって、トレーを置く台は2層にすることが可能です。
1条ごとに自動でトレーの長い方の列から、苗を取り出します。
一度のストロークで7 から 1 1 本の苗を取り出します。
取り出された苗はグリッパーでつかまれて、移植部分に供給されます。

機械の特徴
1. 1条ごとに苗を8,000本／毎時、移植可能です。
2.リアホイールの圧は0~130KGで調整可能です。
3.一般的に販売されているトレーはほとんど使用可能です。
4. トレーの中に苗が無い場合、センサーで感知し、隙間があかないよ

うに、次の苗をすぐに供給します。11本の苗を一度にセンサーで
感知可能です。トレーが完全に空になる と、自動でトレーが収納
コンテナに移動します。

5.様々なコンディションの土に対応します。
6.様々な形状の苗に対応します。18cmまでの長さの苗に対応します。
7.機械は左右のバランスをとり、土壌に対して平行に移植します。
8.平坦な士地から、傾斜のある士地まで対応します。

自動移植機の処理能力は、苗の状態とトレーの状態に影響を受けます。
発芽の悪い苗の場合、機械の動きが遅くなる場合があります。特にトレー
上で、苗の欠損が連続である場合、機械の動きが低下する要因になります。
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This machine has been developed to have high-technology characteristics. 
It has been studied for the automatic t「ansplant of vegetables and tobacco in 
module placed in trays. It needs exclusively one operator who puts the single 
planting element inside the charging slide of the t『ay. This latter can house up to 
2 plant-holder panels, according to their dimensions. 
Each element of the machine is p「ovided with a system which automatically 
pulls out, from the longer side of the tray, the all plants of the same 「ow, in 
beatings of 2 and, by the way, from 7 to 11 plants each stroke. These plants will 
be 「eceived and taken from other movable grippers which will supply the feed 
unit. 

TECHNICAL CHARACTERISTICS 
✓Working capacity per hour fa「 each row or for each element up to 8.000 
plants/hour. 
✓Pression of earthing up on the rear wheels is adjustable from O to 130 Kg
(from O up to 287 lb). 
✓High suitability forthe tray in comme「ce.
✓ ‘‘Full Plant" device for the cont「ol and elimination of the missing plant f「om
the tray to the transplant with a system of selecting control belo「e the 
dischargement in the container. Multiple readings up to 11 plants in 
succession with memo『ization, desc「imination and replacement, with a 
mechanical device for recovery of the empty container. 
✓High tolerance for different g『ounds.
✓High tolerance for the plant length by 1 B cm (7,09 in). 
✓LefVright oleodinamic bilancing and parallelism to the ground to transplant. 
✓Available to work on flat beds as much as on 「aised beds and also on those 
already traced and fe「tilised.

N.B. The working capacity per hour of the machine is subjected to the quality 
and completeness of the tray as well as to the plant and its subst「atum.
The poor germination in the tray involves a 「eduction of speed of the machine. 
The possible missing plant at the end of the transplant can be the result of the 
speed of the machine which does not allow to have enough time for the 
complete recovering of the plant lost, especially where this loss is continuous or 
there are 2-3 empty spaces in succession, this involves a decreasing of the 
speed. 
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NOTE : All measurements are estimated 

: Dis egno Futura 4 Robot • Cliente: Nakazawa Aqrim achine
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Macchina: Futura 
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. Descrizi one: interfila 700mm 
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